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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych, wykonanych przy realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie szczegdtowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajgce wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robdt, ktore sa niezbgdne
do okreslania ich standardu i jakosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla

robét ogélnobudowlanych, zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét zdefiniowane sg
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢é maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreslenia podstawowe wspolne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegOtowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sa inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

llekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b. budowle stanowigca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,



c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stuzace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkéw bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktdrej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowe — decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie
budowy lub wykonanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioroéw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzgce realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksigzka  obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosc
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osobg¢ powotang przez Zamawiajagcego do dziatania jako
Inzynier dla celow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy - o0soba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;j.



Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajacego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiarow — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar robét — wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, szczeg6towsg specyfikacjag techniczng (SST)

I poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspoOtrzedne punktow gtownych obiektu oraz
reperow, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdbw i elementow budowli musza wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech i elementow budowli nie moga przekracza¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sa wazniejsze od wymiarow

okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty musza by¢ zgodne
z dokumentacja projektowsa.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacja projektowa i maja wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materialty zostang  zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposob uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie,

7@ jest wigczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

« utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



. podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub witasnosci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu

dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,
2)  s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

« mozliwoscig powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe €zasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wiadze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot.



Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inwestor projektu bedzie na biezgco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca, a wihascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci
i drog wewngetrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w sposob

ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na

budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caty czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami i begdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw

i wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny
za wypetnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonaniem robdt i w sposob ciagty bedzie informowa¢ Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postepowania, obcigzenia iwydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.11. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w specyfikacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, wyposazenie, sprz¢t i inne dostarczane towary oraz wykonane
i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisbw o ile w dokumentacji nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego

zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.



2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdbw do robot, chyba ze

postanowienia ogolne lub szczegdtowe warunkdéw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu

po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc
i wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegélnych elementow robdt Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakos¢ zastosowanych materiatdw i zgodnos¢ wykonywanych robot z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelng obstuge geodezyjng przy
wykonywaniu wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu
i wykonywaniu robo6t zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementdw robo6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t i stosowanych
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne kontroli materiatdw oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowsa.

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
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« Polska Norma lub

« Aprobatg Techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi
SST.

3. znajduja sie¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998r.
(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z 8§ 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

« date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

 uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonogramow robét,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

 daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
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e zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

e Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

o stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

« dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotyczace jakosci materiatow,

« inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robét.
[2] Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie.
[3] Dokumenty dotyczace materiatow

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowia zatgczniki

do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastepujace dokumenty:



a) pozwolenie na budoweg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robo6t
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu

miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Zasady okreslania ilosci rob6t podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne <z jednostkami okreslonymi

w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbidr robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robo6t oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi

ustaleniami.
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8.2. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
8.3. Odbidr ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,

liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw
czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
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2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z  dokumentow  umowy

I ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czesciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych,

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

10. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robo6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja

i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawcg za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczalttowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét beda obejmowac:



e robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

o wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

e wartosc pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku
VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — 0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem
CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie

okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania

19



europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. —
w sprawie ogoélnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. — w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych, (tom I, II,
1, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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Roboty tynkarskie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z realizacja zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy odbiorze

robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

I obejmujacych malowanie.

1.4. Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1 Zaprawy budowalne

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501
»Zaprawy budowlane zwykte". Przygotowanie zapraw do robot tynkarskich powinno by¢
wykonywane mechanicznie. Zaprawe nalezy przygotowa¢ w takiej ilosci, aby mogta by¢
wbudowana mozliwie szyb ko po jej przygotowaniu, tj. w okresie ok. 3 godzin. Do zaprawy
tynkarskiej nalezy stosowa¢ piasek rzeczny lub kopalniany. Do zaprawy cementowo-

wapiennej nalezy stosowac¢ cement portlandzki wedtug normy PN-B-19701 ;1997 ,,Cementy
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powszechnego uzytku". Za zgoda Inspektora nadzoru mozna stosowa¢ cement z dodatkiem
zuzla lub popiotéw lotnych 25 i 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, Ze temperatura
otoczenia w ciggu 7 dni od chwili wbudowania zaprawy nie bgdzie nizsza niz +5°C. Do
zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno suchogaszone lub gaszone w postaci
ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno tworzy¢ jednolitg i
jednobarwna mase, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych. Skiad
objetosciowych sktadnikow zapraw nalezy dobiera¢ doswiadczalnie, w zaleznosci od

wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna

2.2.2 Gladzie gipsowe

Gtadz gipsows stosuje si¢ do wykonania prac wewnatrz pomieszczen jako ostateczng
warstwe wykonczeniowg. Gtadz gipsowa jest plastyczna i tatwa w obrébce. Charakteryzuje
sie wydtuzonym czasem wigzania i dobrg przyczepnosciag do podtoza. Gtadzi gipsowej nie
stosuje si¢ na podtozach drewnianych, metalowych i z tworzyw sztucznych. Powierzchnia

wykonana Gtadzig Gipsows jest idealnym podtozem do malowania lub tapetowania.

2.2.3 Masa szpachlowa do wykonywania gladzi gipsowych

Produkt powinien by¢ biala masa szpachlowa, przeznaczona do wykonywania gtadzi
gipsowych oraz do wypetniania ubytkdbw na powierzchniach scian i sufitow. Masa
szpachlowa powinna mie¢ mozliwos¢ zastosowania na typowych podtozach mineralnych,
takich jak beton, gazobeton, gips, tynki cementowe, cementowo-wapienne i gipsowe oraz
nadawac si¢ do stosowania wewnatrz pomieszczen, przy czym grubos¢ pojedynczej warstwy
nie moze przekroczy¢ 2 mm. Produkt ma by¢ gotowa, sucha mieszanka, produkowanag na
bazie maczki anhydrytowej, wypetniaczy wapiennych oraz dodatkéw modyfikujacych nowej
generacji. Parametry techniczne powinny pozwoli¢ na uzyskanie powierzchni o duzej
gtadkosci, stanowiacej doskonate podtoze pod malowanie. Parametry techniczne masy
szpachlowej: — Przyczepnos¢: min. 0,50 MPa — Gestos¢ w stanie suchym: ok. 1,1 g/cm3 —

Max. grubos¢ jednej warstwy: 2 mm

2.2.4 Emulsja do gruntowania i wzmacniania podtozy budowlanych pod kleje, gladzie,
tynki, posadzki
Emulsja powinna by¢ jest impregnatem przeznaczonym do gruntowania i wzmacniania
wszystkich nasigkliwych, nadmiernie chtonnych i ostabionych podtozy, w tym wykonanych z

betonu, gazobetonu, ptyt cementowych, gipsowych i gipsowo-kartonowych, tynkéw
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gipsowych, cementowych i cementowo-wapiennych. Emulsja powinna by¢ doskonatym
srodkiem do przygotowania podtoza przed wykonaniem tynku, posadzki, podktadu
podtogowego, gtadzi szpachlowej, itp. Emulsja powinna by¢ impregnatem do gruntowania
produkowanym jako gotowa do uzycia wodna dyspersja najwyzszej jakosci zywicy
akrylowej. Emulsja powinna wnika¢ silnie w gtab podtoza, powodujac jego wzmocnienie i
ujednorodnienie parametrow catej gruntowanej powierzchni. Emulsja winna regulowac
proces chtonnosci podtoza i zapobiega¢ odcigganiu nadmiernej ilosci wody z wykonywanych
na nim warstw, np. gtadzi szpachlowych. Emulsja powinna poprawia¢ warunki wigzania
zapraw i przyczynia¢ sie¢ do osiggniecia przez nie zaktadanych parametrow technicznych, w
tym przyczepnosci. Parametry techniczne emuls;ji:

1) Uzytkowanie powierzchni: po 24 godzinach

2) Gestos¢ emulsji: 1,0 g/cm

2.2.5 Srodek do odgrzybiania muréw

Srodek do odgrzybiania powinien posiadaé strukture ptynu ktéry nadaje si¢ do
naktadania przy pomocy natrysku badz pedzla. Srodek powinien by¢ biobdjczy, ktdry

zabezpieczy powierzchnie przed dziataniem wilgoci i czynnikow biologicznych.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania og6lne .

Wykonawca przystepujacy do wykonania tynkéw zwyktych powinien wykaza¢ sie¢
mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- mieszarki do zapraw,

- agregatu tynkarskiego,

- betoniarki wolnospadowej,

- pompy do zapraw,

- przenosnych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze sie¢ odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Prace przygotowawcze

a) doktadnym odkurzeniu powierzchni

b) wykonaniu testu przyczepnosci podtoza

c) zagruntowanie podtoza (jesli jest wymagane)

d) zastosowanie srodkow odgrzybiajacych (jesli jest wymagane)

e) catkowitym wyschnieciu podioza,

5.2.2 Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do wykonywania robét tynkowych powinny by¢ zakonczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane prze bicia i
bruzdy, osadzone oscieznice drzwiowe i okienne. Zaleca si¢ przystapienie do wykonywania
tynkdw po okresie osiadania i skurczOw murdéw tj. po uptywie 4-6 miesiecy po zakonczeniu
stanu surowego. Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod
warunkiem, ze w ciggu doby nie nastapi spadek ponizej 0°C. W nizszych temperaturach
mozna wykonywa¢ tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich  $rodkéw
zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania rob6t budowlano-montazowych w
okresie obnizonych temperatur”. Zaleca si¢ chroni¢ swiezo wykonane tynki zewnetrzne w
ciggu pierwszych dwaoch dni przed nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie. W
okresie wysokich temperatur $wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania |

twardnienia, tj. w ciagu 1 tygodnia, zwilzane woda.
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5.2.3 Przygotowanie podloza
Podtoza tynkow zwyktych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100 W

scianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypelnia¢ zaprawg spoin przy
zewngtrznych licach na gigbokosci 5-10 mm. Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze
nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usuna¢ plamy z rdzy i substancji ttustych. Plamy z
substancji tlustych mozna usung¢ 10-proc. roztworem szarego mydia lub wypetniajac je

lampa benzynowa. Nadmiernie suchg powierzchni¢ podtoza nalezy zwilzy¢ woda.

5.2.4 Wykonywanie tynkow zwyklych

Przy wykonywaniu tynkéw zwyktych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
70/B-10100. Sposoby wykonania tynkéw zwyktych jedno- i wielowarstwowych powinny by¢
zgodne z danymi okreslonymi w tabl. 4 normy PN-70/B-10100. Grubosci tynkéw zwyktych
w zaleznosci od ich kategorii oraz od rodzaju podtoza lub podktadu powinny by¢ zgodne z
normg PN-70/B-10100. Tynki zwykte kategorii Il i Il naleza do odmian powszechnie
stosowanych, wykonywanych w sposéb standardowy. Tynki zwykte kategorii 1V zalicza si¢
do odmian doborowych. Tynk tréjwarstwowy powinien si¢ sktada¢ z obrzutki, narzutu i
gtadzi. Narzut tynkow wewnetrznych nalezy wykona¢ wedtug pasow i listew kierunkowych.
Gtadz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas
zacierania warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu. Do wykonania
tynkéw nalezy stosowaé zaprawy cementowo-wapienne: tynkéw nienarazonych na
zawilgocenie - w proporcji 1:1:4, narazonych na zwilgocenie oraz w tynkach zewnetrznych -

w proporcji 1:1:2.

5.2.5 Wykonywanie gladzi gipsowych

Gtadzie nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C . Przed przystapieniem
do wykonywania gtadzi powinny by¢ wykonane wszystkie roboty stanu surowego tagcznie z
podtozami pod posadzki i wszelkimi robotami instalacyjnymi. Kazdorazowo nalezy
przygotowac tylko taka ilos¢ zaczynu z gipsu szpachlowego jaki moze by¢ zuzyty przed
rozpoczeciem jego wigzania tj. ok. 20 minut po zarobieniu woda. Nie nalezy miesza¢ starego
zaczynu juz zwigzanego z zaczynem $wiezo sporzadzonym, jak rOwnie rozcienczaé¢ zaczynu
woda. Zaczyn z gipsu szpachlowego nalezy naktada¢ szpachlg stalowg na pace, a nastgpnie
naciggac¢ go pasami na uprzednio przygotowane podtoze. Grubos¢ gtadzi na gtadkich $cianach
betonowych nie powinna by¢ mniejsza niz 3 mm. Na $cianach gipsowych suchych dopuszcza
sie stosowanie gtadzi o grubosci warstwy ok. 1-2 mm. Wyréwnywanie i wygtadzanie gtadzi
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powinno by¢ wykonywane juz w trakcie naktadania szpachlowki. W zadnym przypadku nie
nalezy twardniejacej gtadzi kropi¢ woda i zaciera¢ packami. Nie nalezy wygtadza¢ gtadzi

przez naktadanie wierzchniej warstwy szpachlowki za pomoca pedzla.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

o

e Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania z Dokumentacjg projektowsa i ST robot i uzytych
materiatow.

e Odbiér podioza i podkitadu Odbiér podioza pod gtadzie nalezy przeprowadzaé
bezposrednio przed przystapieniem do jej wykonania. Podtoze w zaleznosci od jego
rodzaju powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami. W przypadku gdy odbior
podtoza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy je przed odbiorem
zmy¢ i oczysci¢ woda.

e Odbior gtadzi Gtadzie powinny by¢ wykonane z taka samg doktadnoscig jak tynki
tradycyjne zwykte kat. 111

OBMIAR ROBOT

~

Jednostka obmiarowa jest m2 powierzchni wykonanej gtadzi gipsowej wraz z

przygotowaniem podtoza.

8. ODBIORY ROBOT

Odbiory i badania nalezy przeprowadzi¢ wg. zasad ujetych w Ogoblnej Specyfikacji
Technicznej. Odbidr tynkow zwyktych, tynkow szlachetnych oraz szpachlowek powinien
polega¢ na sprawdzeniu:

* zgodnosci z dokumentacja projektowa, opisowa i rysunkowsa,
* jakosci uzytych materiatow

* protokotu odbioru podtoza

* przyczepnosci tynku do podtoza

* mrozoodpornosci

* grubosci

* wygladu

* prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi

» wykonczenia
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Wstepny odbidr tynkow lub szpachlowek powinien by¢ dokonany nie wczesniej niz 7 dni od
daty zakonczenia robot tynkowych, a odbidr ostateczny nie pozniej niz po uptywie roku.
Badanie przyczepnosci tynkow lub szpachléwek gipsowych mozna wykona¢ po wyschnieciu
tynku , nie wczesniej jednak niz po 7 dniach. Na podstawie badan nalezy sporzadzi¢
protokoty odbioru robot koncowych. Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie nalezy
uzna¢ wykonane roboty za zgodne z wymaganiami. W innym przypadku nalezy domagac sig¢
od Wykonawcy poprawy robét do zgodnosci z wymaganiami i ponownego przedstawienia ich

do odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglednia wykonanie 1 m2 wykonanej powierzchni. Cena jednostkowa
uwzglednia dostarczenie niezbednych materiatow, przygotowanie podtoza, wykonanie gtadzi,

tynku i oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

e PN 85/B-04500 — Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

e PN-70/B-10100 — Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-88/B-32250 — Woda do celéw budowlanych. Wymagania i badania.

e PN-B-30042:1997 — Spoiwa gipsowe Gips budowlany.

e PN-B-30042:1997 — Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy.

e PN-92/B-01302 — Gips, anhydryt i wyroby gipsowe. Terminologia. Instrukcje i wytyczne
producentow wyrobow gipsowych

e PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

e PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

e PN-B-30020:1999 Wapno.

e PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

e PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

e PN-B-19701 ;1997 Cementy powszechnego uzytku.

e PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systemow

zapewnienia jakosci i zarzadzanie systemami zapewnienia jakosci.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy odbiorze

rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

i obejmujacych malowanie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

Srodek do gruntowania - plynna substancja chemiczna o wilasciwosciach
penetrujagcych stosowana na powierzchnie chtonne, ktéry w celu zmniejsza ich zdolnosci
absorpcyjne.

Wykonczenie - ostateczne pokrycie i obrobka powierzchni wraz z ich krawedziami

przecigcia.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1 Farby
Farby stosowane w celu realizacji zadania powinny posiada¢ aktualne $wiadectwa

kontroli atesty oraz odpowiada¢ norma. Kolor farb musi zosta¢ skonsultowany oraz

zaakceptowany przez Zleceniodawce

2.2.2 Farby do zastosowan antykorozyjnych (epoksydowe- konstrukcja stalowa)

Farby stosowane w celu realizacji zadania powinny posiada¢ aktualne $wiadectwa
kontroli atesty oraz odpowiada¢ norma. Kolor farb musi zosta¢ skonsultowany oraz

zaakceptowany przez Zleceniodawce

2.2.3 Rozpuszczalniki i rozcienczalniki

Rozpuszczalniki, oraz inne srodki chemiczne, musza odpowiada¢ wymaganiom aktualnie
obowigzujacym normom panstwowym lub $wiadectwom dopuszczenia ich do stosowania
w budownictwie. Woda przeznaczona do rozcienczania farb emulsyjnych powinna
odpowiada¢ normie PN-75/C-04630. Inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie powinny

odpowiada¢ odpowiednim normom panstwowym.

2.2.4 Folia malarska

Folia malarska powinna odpowiada¢ wymaganiom Zleceniodawcy oraz musi zapewnié
odpowiednig ochrong sprzetow, mebli, posadzek itp. przed zachlapaniem oraz uszkodzeniem

podczas prowadzenia prac malarskich

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.
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W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet stosowany
w robotach malarskich:
e wiadro malarskie, r6znej szerokosci szpachle malarskie,
e pedzle tawkowce, pedzle ptaskie, pedzle okragte, pedzle katowe,
e walki, ggbka, folia malarska,
e nozyczki malarskie, n6z pistoletowy malarski, uchwyt malarski do puszek,

e szablony, wzorniki potrzebne do wykonania oznaczenia miejsc postojowych.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze si¢ odbywa¢ s$rodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robét

5.2.1 Prace przygotowawcze

Malowanie mozna wykonywac po:
a) doktadnym odkurzeniu powierzchni malarskich
b) wykonaniu testu przyczepnosci poditoza
c) zagruntowanie podtoza (jesli jest wymagane)
d) catkowitym wyschnieciu podtoza,

5.2.2 Malowanie

Przy wykonywaniu robot malarskich nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
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e powierzchnie powlok nie powinny mie¢ uszkodzen. Powinny byé¢ bez smug,
przeswitow, plam i sladow pedzla. Nie dopuszcza si¢ obecnosci spekan, tuszczenia sig
I odstawania powtloki od podtoza oraz widocznych taczen i poprawek. Dopuszcza si¢
chropowatos¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego podioza.
Powtoka nie powinna $ciera¢ si¢ przy pocieraniu tkaning oraz wykazywaé
rozcierajgcych grudek pigmentu i wypetniaczy.

e Barwy powlok powinny by¢ jednolite i rownomierne, bez smug i plam oraz by¢

zgodne z wzorcem uzgodnionym miedzy Wykonawca a Inwestorem.
5.2.3 Malowanie powierzchni stalowych

Wykonania  zabezpieczenia  antykorozyjnego  konstrukcji  stalowych, obejmujaca
kompleksowe przygotowanie powierzchni oraz aplikacje zestawu powlok malarskich
w okreslonym systemie grubowarstwowym. Proces technologiczny musi by¢ realizowany
zgodnie z normg PN-EN 1SO 12944, ktéra definiuje klasy korozyjnosci srodowiska oraz

wymagany okres trwatosci zabezpieczenia.

Wszelkie prace przygotowawcze nalezy rozpoczaé od usunigcia zanieczyszczen
powierzchniowych, takich jak ttuszcze, oleje i sole rozpuszczalne w wodzie, przy uzyciu
odpowiednich preparatow odttuszczajagcych lub myjek wysokocisnieniowych z dodatkiem
detergentéw. Kluczowym etapem przygotowania podtoza jest obrébka strumieniowo-scierna
do stopnia czystosci Sa 2,5 wedtug normy PN-EN 1SO 8501-1. Proces ten powinien zapewni¢
uzyskanie profilu chropowatosci o parametrach odpowiadajacych klasie ,,Medium” (G)
wedtug wzorca 1ISO 8503-1, co jest niezbedne dla zagwarantowania adhezji mechanicznej
powtok. Bezposrednio po zakonczeniu czyszczenia i odpylenia powierzchni sprezonym
powietrzem, nalezy przystapi¢ do aplikacji pierwszej warstwy gruntu, aby nie dopusci¢ do

powstania korozji nalotowe;.

System malarski sktada si¢ z zestawu kompatybilnych materiatbw powtokowych,
naktadanych w scisle okreslonej sekwencji i grubosciach mierzonych na sucho (DFT).
Warstwe podktadowa stanowi zazwyczaj wysokocynkowy grunt epoksydowy, aplikowany w
celu zapewnienia ochrony galwanicznej stali. Jako warstwe posrednig stosuje si¢ tiksotropowsa

farbe epoksydowsa z pigmentem barierowym, np. blaszkowatym tlenkiem zelaza (MIO), co
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minimalizuje dyfuzje tlenu i wilgoci do poditoza. Wykonczenie stanowi powtoka
poliuretanowa, charakteryzujaca si¢ wysoka odpornosciag na kredowanie oraz stabilnoscia

koloru w warunkach ekspozycji na promieniowanie ultrafioletowe.

Aplikacja farb powinna odbywaé¢ si¢ metoda natrysku hydrodynamicznego, zapewniajaca
ciagtos¢ 1 jednorodnos¢ powtoki, przy czym krawedzie, spoiny, naroza oraz iby srub
wymagaja uprzedniego "paskowania” (stripe coating) metoda reczng za pomocg pedzla.
Podczas procesu malowania oraz schniecia nalezy rygorystycznie monitorowaé parametry
srodowiskowe: temperatura podtoza musi wynosi¢ co najmniej 3°C powyzej punktu rosy, a

wilgotnos$¢ wzgledna powietrza nie moze przekracza¢ 85% dla produktéw epoksydowych.

Kontrola jakosci obejmuje pomiary grubosci poszczegolnych warstw oraz catkowitej grubosci
systemu za pomoca atestowanych miernikow elektromagnetycznych, zgodnie z procedura
opisang w normie PN-EN ISO 19840. Dopuszczalne odchylenia grubosci musza miescic si¢ w
regule 80/20, gdzie 80% pomiaréw musi by¢ rownych lub wigkszych od grubosci nominalnej,
a zaden pomiar nie moze by¢ nizszy niz 80% tej wartosci. Gotowe zabezpieczenie nie moze
wykazywa¢ wad w postaci pecherzen, tuszczenia, kraterowania czy widocznych poréw (tzw.
pinholes), co w przypadku konstrukcji pracujacych w warunkach agresywnych nalezy

potwierdzi¢ badaniem szczelnosci metoda wysokonapigciowa (iskrowa).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
W czasie wykonywania robdt malarskich powinna by¢ prowadzona biezaca kontrola
dotyczaca:

e sprawdzenia jakosci materiatow malarskich,

sprawdzenia wilgotnosci i przygotowania podtoza pod malowanie,

sprawdzenia jakosci wykonania kolejnych warstw powtok malarskich,

sprawdzenia temperatury w czasie malowania i schniecia powtok.
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Badania jakosci materiatéw i podtozy powinno by¢ dokonywane wedtug zasad okreslonych
w normach panstwowych. W razie braku norm kontrola moze by¢ dokonana w sposob
okreslony swiadectwami dopuszczenia do stosowania nowych materiatow, a w przypadku ich
braku w instrukcjach producentéw uzgodnionych z wiasciwg jednostkg naukowo - badawcza.
Badanie jakosci materiatow i podtozy powinno by¢ potwierdzone protokotami lub wpisem do

dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* pomalowanej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.Roboty

uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsa, specyfikacjami technicznymi

I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

Badania techniczne nalezy przeprowadzaé¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C

I wilgotnosci wzglednej powietrza nie nizszej niz 65%.

8.2. Odbidr koncowy

Odbior robot malarskich obejmuje badania wymienione w ponizszych punktach:

1) Sprawdzenie réwnomiernego roztozenia farby, jednolitego natezenia barwy
I zgodnosci ze wzorem producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub
grudek nieroztartego pigmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug, zaciekdw,
pecherzy, odstajacych ptatkobw powtoki, Widocznych $ladow pedzla, itp.,
w stopniu kwalifikujgcym odbierang powierzchnie malowania do powiok o dobrej

jakosci wykonania.
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2) Sprawdzenie zgodnosci barwy powtoki ze wzorcem polega na poréwnaniu, w $wietle

rozproszonym, barwy wyschnietej powtoki malarskiej z barwg wzorca, ktory

w przypadku nakladania powiok bez podktadu wyréwnawczego powinien by¢

wykonany na takim samym podtozu, o powierzchni mozliwie zblizonej do faktury

podtoza.

3) Sprawdzenie odpornosci na uderzenie, grubosci powiok, elastycznosci nalezy

wykonac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w normie panstwowej.

4) Sprawdzenie zgodnosci malowanych wzoréw miejsc postojowych uzgodnionych

pomiedzy Inwestorem a Wykonawca

8.3. Ocena jakosci malowania

Jezeli badania dadza wynik dodatni, to roboty malarskie mozna uzna¢ za prawidtowo

wykonane. Gdy ktorekolwiek z badan dato wynik ujemny, nalezy albo cato$¢ odbieranych

rob6t malarskich albo tylko zakwestionowang ich cz¢s¢ uzna¢ za nie odpowiadajgce

wymaganiom. W tym przypadku komisja przeprowadzajaca odbidr powinna podja¢ decyzje

dotyczaca:

a) catkowitego lub czesciowego odrzucenia wadliwie wykonanych robét malarskich oraz

nakazac¢ usunigcie powtoki i powtérne prawidtowe ich wykonanie,

b) poprawy wykonanie niewtasciwej roboty dla doprowadzenia ich zgodnosci

z wymaganiami i po poprawieniu ich przedstawi¢ do ponownych badan W przypadku

wystepowania typowych usterek malowania zaleca si¢ ich usuniecie w sposéb
nastepujacy:

przeswity spodnich warstw - nalezy ponownie wykona¢ wierzchnia powtoke
malarska,
slady pedzla na powierzchni powitoki - nalezy dokladnie wygtadzi¢

powierzchnie drobnym materiatem $ciernym i powtornie nanies¢ wierzchnig
powloke malarska,

matowe plamy na powierzchni powtoki nalezy zlikwidowac przez powtdrne
naniesienie powtoki malarskiej,

odspojenie sie, tuszczenie, spekanie, zmiana barwy powloki, sfatdowanie
powtoki - nalezy oczysci¢ powierzchnig¢ z natozonej farby, ponownie starannie
przygotowac powierzchni¢ pod malowanie i doktadnie nanies¢ cienka warstwe

powtoki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania malowania obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup i przygotowanie materiatu,
e transport i wykonanie malowania,

e badania kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e P-75/C-04630. Woda do celéw budowlanych. Wymagania i badania.

e PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi.

e PN-70/B-10100. Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-62/C-81502. Szpachléwki i kity szpachlowe. Metody badan.

e BN-84/6117-05. Farby emulsyjne do wymalowan wewngtrznych.

e BN-77/6701-04. Materiaty wykonczeniowe stosowane w budownictwie. Oznaczenie
trwatosci barwy metoda przyspieszong
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét

zwigzanych z wentylacja mechaniczng modernizacji istniejagcego budynku

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robdt objetych specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot montazowych wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym
z rysunkami i opisem technicznym (a zleconym przez Inwestora). W zakres tych roboét
wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- wymagania dotyczace wyrobow i robét stosowanych w instalacjach wentylacyjnych

(roboty montazowe),

- odbior robot i kontrola jakosci.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wyrobow stosowanych w instalacji wentylacji

1) Materiaty z ktérych wykonywane sg wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych
powinny odpowiada¢ warunkom stosowania w instalacjach.

2) Stopien zabezpieczenia antykorozyjnego obudow urzadzen powinien odpowiadac co
najmniej wiasciwosciom blachy stalowej ocynkowanej.

3) Powierzchnie obuddw powinny by¢ gtadkie, bez zataman, wgniecen, ostrych krawedzi i
uszkodzen powtok ochronnych.

4) Szczelno$¢ potaczen i elementow wentylacyjnych z przewodami wentylacyjnymi powinna
odpowiada¢ wymaganiom szczelnosci tych przewodow.

5) Nalezy zapewni¢ tatwy dostep do urzadzen i elementow wentylacyjnych w celu ich
obstugi, konserwacji lub wymiany.

6) Zamocowanie urzadzen i elementéw wentylacyjnych powinno by¢ wykonane z

uwzglednieniem dodatkowych obcigzen zwigzanych z pracami konserwacyjnymi.
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7) Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjnych powinny by¢ zamontowane zgodnie z
instrukcja

producenta.

8) Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjnych powinny mie¢ dopuszczenia do

stosowania w budownictwie.
2.2. Przewody wentylacyjne

2.2.1 Materialy

Przewody wentylacyjne powinny by¢ wykonane z nastepujacych materiatow:

1) Blacha lub tasma stalowa ocynkowana.

2) Wymiary przewodow wentylacyjnych o przekroju prostokatnym i kotowym powinny
odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506.

3) Szczelnos¢ przewoddw wentylacyjnych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-76001.

4) Wykonanie przewodow i ksztattek z blach powinno odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-03434.

5) Potgczenia przewoddéw wentylacyjnych z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-B-76002.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji wentylacji mechanicznej i klimatyzacji

powinien zastosowaé sprzet dostosowany do technologii robét i wykonywanych czynnosci

oraz gwarantujacy wilasciwg jakos¢ robot. Sprzet montazowy i srodki transportu musza by¢ w

petni sprawne i dostosowane do wymagan warunkéw BHP. Spos6b wykonywania rob6t oraz

sprzet zaakceptuje Kierownik Budowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze si¢ odbywac¢ $rodkami transportu zaakceptowanymi

przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robét

Czes¢ pomieszczen posiada system elementéw wywiewnych, jednak z uwagi na ograniczong
mozliwos¢ naptywu swiezego powietrza instalacja wentylacja nie jest w petni skuteczna. W
tym celu konieczny jest montaz zarébwno nawietrzakéw przyokiennych higrosterowanych jak
i nawietrzakdw sciennych niepowiagzanych z lokalizacja okien. Ponadto czes¢ pomieszczen
nalezy dodatkowo doposazy¢ w elementy wywiewne.

Wykaz pomieszczen w ramach ktérych zachodzi potrzeba wprowadzenie zmian pod katem
wentylacji:

Pom. 1.4 — montaz kanatu wywiewnego z wentylatorem w scianie

Pom. 1.5 — montaz kanatu wywiewnego z wentylatorem w scianie

Pom. 1.6 — montaz kanatu wywiewnego z wentylatorem w $cianie

Pom. 2.1 — montaz kanatu wywiewnego z wentylatorem w scianie

Pom. 1.1 — montaz nawietrzakow higrosterowanych przy co najmniej dwoch oknach

Pom. 1.2 — montaz nawietrzakow higrosterowanych oknie

Pom. 1.9 — montaz nawietrzakdw higrosterowanych oknie

Pom. 2.10 — montaz nawietrzaka sciennego

Ponadto w pomieszczeniach sklasyfikowanych jako ,brudne” t.j: kuchnia, tazienki, szatnie
nalezy doposazy¢ drzwi w otwory wentylacyjne o przekroju poprzecznym nie mniejszym niz
220cm®. W pozostatych pomieszczeniach, zwilaszcza tych w ktérych przewidziany jest
naptyw swiezego powietrza wystarczy podcigcie drzwi wynoszace co najmniej 2cm. W tych
pomieszczeniach, ktore nie spetniajg tego wymogu nalezy wykona¢ takie prace. Istniejace
kanaty wentylacyjne zewnetrzne nalezy przedtuzy¢ tak, aby wystawaty min. 0,5m ponad dach
dla lokalizacji >2m od kalenicy, a dla pozostatych przypadkéw min. 0,3m. Ponadto nalezy je

ociepli¢ przy uzyciu maty izolacyjnej gr. min 20mm wykonczonej folig aluminiowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci rob6t i stosowanych materiatow.

Kontrola powinna by¢ prowadzona na kazdym etapie realizacji: od dostawy materiatdw na

budowe, poprzez montaz, az do préb koncowych i regulacji systemu.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej instalacji z uwzglednia

elementow

sktadowych instalacji obmierzonych wedtug innych jednostek:
- kpl. (komplety)

- szt. (sztuka)

- kg (kilogram)

- m3 (metr szescienny)

8. ODBIOR ROBOT
Celem sprawdzenia kompletnosci wykonania prac jest wykazanie, ze w petni wykonano

wszystkie prace

zwiazane z montazem instalacji wentylacji oraz stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
projektem oraz z

obowigzujacymi przepisami i zasadami technicznymi.

W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace czynnosci:

a) Poréwnanie wszystkich elementéw wykonanych instalacji wentylacji z zestawieniem
projektowy, zarébwno w zakresie materiatéw, jak i ilosci oraz jesli jest to konieczne w zakresie
wiasciwosci i czesci zamiennych;

b) Sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji wentylacji z obowigzujacymi przepisami oraz
zasadami technicznymi;

c) Sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji wentylacji ze wzgledu na dziatanie,
czyszczenie i konserwacje;

d) Sprawdzenie czystosci instalacji wentylaciji;

e) Sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbednych do eksploatacji instalacji wentylacji

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania wentylacji obejmuje:
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e prace pomiarowe,
e zakup i przygotowanie materiatu,
e transport i wykonanie malowania,

e badania kontrolne.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r z (p6zniejszymi zmianami);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych

jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

- PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkdéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z
blach o przekroju

prostokatnym — Wymiary;

- PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z
blachy o przekroju kotowym — Wymiary;

- PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia;

- PN-B-03434:1999 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania i
badania;

- PN-B-76001:1996 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Szczelnos¢. Wymagania i
badania.

- PN-B-76002:1976 Wentylacja — Pofaczenie urzadzen, przewodow i ksztattek
wentylacyjnych blaszanych;

- PN-EN 1751:2001 Wentylacja budynkéw — Urzadzenia wentylacyjne koncowe — Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych;

- PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkéw — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne —
Wiasciwosci mechaniczne;

- ENV 12097:1997 Wentylacja budynkow — Sie¢ przewodow — Wymagania dotyczace czesci
sktadowych sieci przewodow utatwiajace konserwacje sieci przewodow;

- PrPN-EN 12599 Wentylacja budynkow — Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace
odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji;

- PrEN 12236 Wentylacja budynkéw — Podwieszenia i podpory przewoddéw — Wymagania

wytrzymatosciowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST
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Roboty ptytkarskie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z realizacja zadania pt. ,,Modernizacja kompleksu

sportowego ORLIK przy Szkole Podstawowej nr 1 w Myszkowie przy ul. Lesnej 1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy odbiorze

rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy wykonaniu
posadzek i obejmuja:

e Naprawg nawierzchnia

e Gruntowanie powierzchnia

¢ Wykonanie posadzki z tworzyw sztucznych
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania zadania powinny by¢ zgodne z przedmiotowym projektem oraz

zaakceptowane przez Kierownika/ Inspektora Budowy
3. SPRZET I MASZYNY

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczna nr 1.0.0. ,,Wymagania ogolne”.
3.2.  Sprzet do wykonania robét
- Srodek transportowy

- samochdd dostawczy do 0,9 t
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- mieszarka do zapraw
- przecinaki

- diuta

- pita do betonu

- narze¢dzia pomiarowe

- narzedzia reczne

3.2. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze ST- 00. ,,Wymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatbw moze sie odbywaé¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem i utratg

cech charakterystycznych dla danego materiatu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania podstawowe dotyczace prac plytkarskich

Posadzki nalezy wykonywa¢ zgodne z projektem, ktdry powinien okresla¢ konstrukcje
podtogi, wytrzymatos¢ podktadu, rodzaj, typ i gatunek ptytek , wyktadzin itp. Temperatura w
ktorych prowadzone sg prace posadzkarskie nie powinna by¢ nizsza niz + 5°C.

5.2. Oczyszczenie powierzchni podioza.

Po zerwaniu starych ptytek ostatnig czynnoscig przed rozpoczeciem gruntowania jest
doktadne oczyszczenie podtoza. Wszelkie zabrudzenia, gruz, piasek, resztki zaprawy
tynkarskiej itp. ostabiaja przyczepnos¢ podtoza oraz maja bezposredni wplyw na wystapienie
wad powierzchni masy niwelujacej. Podtoze nalezy réwniez oczysci¢ z resztek farb, klejow
bitumicznych, olejow itp. Mozna to uzyska¢ przez mechaniczne usunigcie zabrudzonej
warstwy. Fragmenty zaolejone znacznie pogarszajg przyczepnos¢ i bezwzglednie musza
zosta¢ doktadnie oczyszczone. Po oczyszczeniu mocno zanieczyszczonych fragmentow

podtoza nalezy calg jego powierzchnie przeszlifowa¢. Pozwoli to usungé drobne
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zanieczyszczenia lub fragmenty stabo zwigzane. Prace rozpoczynamy od recznego
przeszlifowania poditoza przy scianie oraz w miejscach trudno dostepnych. Szlifowanie
duzych powierzchni wykonujemy za pomoca maszyny szlifierskiej. Na zakonczenie nalezy
bardzo doktadnie odkurzy¢ powstaty pyt, ktory moze w znacznym stopniu zmniejszy¢
przyczepnos¢ kolejnych warstw posadzki oraz spowodowac¢ zanieczyszczenie masy

szpachlowej pogarszajac jej gtadkosé i estetyke.

5.3. Gruntowanie podloza.

Dla wlasciwego zagruntowania wystarcza jednokrotne naniesienie preparatu
gruntujacego na podtoze. Przed uzyciem nalezy doktadnie wymiesza¢ zawartos¢ opakowania,
a nastepnie przela¢ preparat do czystego wiadra lub pojemnika. Przy uzyciu watka
rownomiernie nanies¢ preparat na poditoze. Nie nalezy wylewa¢ s$rodka gruntujgcego
bezposrednio na podtoze wprost z opakowania, gdyz moze to spowodowaé miejscowe
przesycenie. Podczas gruntowania rozprowadzamy grunt cienkg warstwa nie pozostawiajac
katuz. Zagruntowang powierzchnie nalezy pozostawi¢ do przeschniecia, az powstanie nie
klejaca si¢ warstwa (okoto 2-4 godzin). Tak zagruntowane podtoze jest gotowe do stosowania
mas szpachlowych (samopoziomujacych). Istnieje tez grupa specjalistycznych epoksydowych
srodkéw gruntujacych zapewniajacych izolacje przeciwwilgociowg i pozwalajagcych na
utozenie wyktadzin w warunkach kiedy wilgotnos¢ jest wyzsza niz 3% CM, ale nie
przekracza 5% CM. Srodki gruntujace moga tez umozliwié stosowanie mas szpachlowych na
podtozach stabo lub zupetnie niechtonnych takich jak ptytki ceramiczne, gresowe, kamien
naturalny, lastriko i inne. Gruntowanie jest czynnoscia bardzo istotng i majaca bezposredni
wptyw na jakos¢ poditoza, a co za tym idzie ostateczny wyglad i trwatos¢ wyktadzin. We
wszystkich przypadkach zastosowania grunt zapewnia uzyskanie trwalszego wigzania lub
wrecz w ogole umozliwia prawidtowe przygotowanie podioza. Zaniedbania wykonawcze na
etapie gruntowania i prac przygotowawczych prowadza do czestych uszkodzen podkiadu
niejednokrotnie ujawniajacych sie dopiero po instalacji wyktadziny. Z tych tez powoddéw
nalezy przywiazywa¢ duza wage do wiasciwego gruntowania podtoza zawsze stosujac

odpowiednie srodki gruntujace renomowanych producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robét
W czasie wykonywania robot posadzkowych powinna by¢ prowadzona biezaca

kontrola dotyczaca:

e sprawdzenia jakosci materiatow,

e sprawdzenia wilgotnosci i przygotowania podtoza,

e sprawdzenia jakosci wykonania kolejnych prac,

e sprawdzenia temperatury w czasie wykonywania prac i schnigcia powtok.
Badania jakosci materiatéw i podtozy powinno by¢ dokonywane wedtug zasad okreslonych
w normach panstwowych. W razie braku norm kontrola moze by¢ dokonana w sposéb
okreslony swiadectwami dopuszczenia do stosowania nowych materiatow, a w przypadku ich
braku w instrukcjach producentéw uzgodnionych z wiasciwa jednostka naukowo - badawcza.
Badanie jakosci materiatow i podtozy powinno by¢ potwierdzone protokotami lub wpisem do

dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Badania techniczne nalezy przeprowadzac przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C

i wilgotnosci wzglednej powietrza nie nizszej niz 65%.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania malowania obejmuje:
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e prace pomiarowe,
e zakup i przygotowanie materiatu,
e transport i wykonanie podtoza,

e badania kontrolne.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN 12004:2002 - Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

PN-EN 12058:2015- Wyroby z kamienia naturalnego - Ptyty posadzkowe i schodowe
-Wymagania

STWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB.

Umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robot.
- Aprobaty techniczne.

Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

budowlanych zwigzanych z remontem centralnego ogrzewania oraz zasobnik CWU.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja

Remont obejmuje kompleksowa wymiane lub modernizacje systemu grzewczego, w tym:

Demontaz starej instalacji (rury stalowe, grzejniki zeliwne).

Montaz nowego orurowania (np. miedz, PEX/AI/PEX lub stal zaciskowa).

Montaz nowych odbiornikobw ciepta (grzejniki ptytowe, tazienkowe, ogrzewanie
podtogowe).

Montaz armatury odcinajacej, regulacyjnej i zabezpieczajacej.

Proby szczelnosci oraz regulacje hydrauliczng uktadu.

2. MATERIALY

Wszystkie uzyte materiaty musza posiada¢ aktualne atesty higieniczne oraz deklaracje

zgodnosci z polskimi normami.

Przewody: W przypadku miedzi — rury twarde taczone przez lutowanie twarde lub
zacisk. W przypadku systemow tworzywowych — rury wielowarstwowe z barierg
antydyfuzyjna.

Grzejniki: Dobrane mocg do zapotrzebowania cieplnego pomieszczen. Wyposazone
w zawory termostatyczne i odpowietrzniki.

Armatura: Zawory kulowe wzmocnione, filtry siatkowe przed pompa/kottem,
naczynie przeponowe o odpowiedniej pojemnosci.

Zasobnik CWU- Bojler o pojemnosci 500L

3. SPRZET

Wykonawca powinien dysponowaé¢ sprawnym sprzetem, ktory umozliwi mu wykonanie

powierzonego zadania.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Srodki transportowe uzyte do transportu materiatbw musza spetniaé wymagania

wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym i innych zwigzanych,
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jak rowniez zapewnié¢ bezpieczenstwo uzytkownikom drog oraz pracownikom na terenie
budowy. Ponadto musza zapewnia¢ dostarczenie materiatdbw gwarantujacych utrzymanie

wymaganej jakosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 Wymagania ogolne. Wykonawca

przedstawi Inzynierowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem instalacji c.0. Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé¢ zgodnie z warunkami

technicznymi i Polskimi Normami.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t montazowych Wykonawca wykona prace przygotowawcze:

— Wytyczenie tras prowadzenia przewodow,
— Wykonanie gniazd i osadzenie uchwytow,
— Przecinanie rur,

— Utozenie tulei ochronnych,

— Wykonanie przeku¢ przez sciany,

— Przycigcie rur i oczyszczenie.

5.3. Prace montazowe instalacji c.o.
Technologia ukladania przewodéw powinna zapewnia¢ utrzymanie trasy i spadkdéw

zgodnie z dokumentacja techniczna. Przewody prowadzi¢ ze spadkiem 0,3%. W najnizszych
punktach instalacji zamocowac¢ korki spustowe, a w najwyzszych odpowietrzniki
automatyczne, odcinane zaworami kulowymi. Roboty izolacyjne rozpoczyna¢ po zakonczeniu
montazu przewodOw i urzadzen, po przeprowadzeniu préb szczelnosci oraz po potwierdzeniu
prawidtowosci wykonania instalacji rurowej. Odstep grzejnika od sciany 5cm, od podtogi
10cm. Grzejniki nalezy ustawia¢ na wspornikach oraz przymocowa¢ do sciany uchwytami.
Minimalna odlegtos¢ od przewodow elektrycznych przy prowadzeniu rownolegtym 10cm (z
przewodami wodociggowymi gorag). Przewody mocowaé¢ do konstrukcji budynku przy
pomocy typowych wspornikéw i uchwytéw do rur. Armatur¢ montowaé¢ z zachowaniem
mozliwosci swobodnego do niej dostepu i mozliwosci odciecia i regulacji przez obstuge.
Tuleje ochronne nalezy stosowaé przy przechodzeniu przez s$ciany. Tuleje pozwalajg na

niewielkie przemieszczenia i wydtuzania rur, ktére przez nie przechodza oraz pozwalaja na
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tatwe wyjecie lub wymiane rury. Tuleje przechodzace prze strop powinny wystawaé 20mm
ponad powierzchni¢ podtogi. Tuleje poziome maja sie¢ konczy¢ rowno z wykonczong $ciana.
Przejscia przez przegrody oddzielajace strefy pozarowe prowadzi¢ w tulejach z wypetnieniem
przeciwpozarowym. Do uszczelnienia wszystkich przej$¢ przez $ciany majacych odpornosé
ogniows, nalezy uzy¢ ognioodpornej masy uszczelniajgcej. Materiat ten musi by¢
zaakceptowany przez odpowiednia

instytucj¢ do tego upowazniong oraz odpowiada¢ lokalnym przepisom budowlanym i
normom miedzynarodowym. Producenci musza posiada¢ wszystkie wymagane certyfikaty

ogniowe.

5.4, Zabezpieczenia przed korozja
Rury stalowe zabezpieczone warstwa chromu nie wymagaja zabezpieczenia przed korozja.

5.5. Odpady
Obowiagzkiem Wykonawcy jest skladowanie odpadéw w odpowiednich pojemnikach,

posegregowanych wg asortymentu oraz ich utylizacja zgodnie z Ustawa o odpadach.

5.6. Montaz zasobnika CWU

Wykonawca powinien zdemontowac¢ stary bojler i zamontowac¢ nowy o pojemnosci 500L

zgodnie z projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola zgodnosci wykonania instalacji z projektem
Kontrole wykonuje si¢ przez:

— Sprawdzenie jakosci materiatdw i urzadzen uzytych do budowy instalacji,

— Sprawdzenie zamontowanych urzadzen i orurowania z projektem,

— Sprawdzenie jakosci wybranych robot i ich zgodnosci z warunkami technicznymi,

— Kontrolg wykonania izolacji cieplnej,

— Sprawdzenie szczelnosci instalacji,

— Sprawdzenie rysunkéw powykonawczych przedtozonych przez wykonawce,

— Sprawdzenie usuniecia wszystkich wad,

— Sprawdzenie mozliwosci przesuwania si¢ rurociggow po podporach ruchomych na skutek

wydtuzen cieplnych,
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— Przeprowadzenie badan ruchu prébnego i pomiarow w zakresie umozliwiajacym
stwierdzenie czy urzadzenia, instalacja i wykonane roboty budowlano- montazowe
odpowiadaja warunkom technicznym,

— Przeprowadzenie rozruchu indywidualnych urzadzen i podzespotéw wg DTR producenta.

6.2. Proby szczelnosci i regulacji instalacji
Po zakonczeniu montazu instalacj¢ nalezy podda¢ probie cisnieniowej. W przypadku

koniecznosci oprdznienia po prébie instalacji, badanie szczelnosci takiej instalacji zaleca si¢
wykona¢ przy uzyciu sprezonym powietrzem. Przed wykonaniem cisnieniowej proby wodnej
nalezy:

— Odtaczy¢ armaturg i urzadzenia, ktdre mogtyby zakidci¢ przebieg badania (np. naczynia
wzbiorcze, zawory bezpieczenstwa) lub mogtyby ulec uszkodzeniu,

— Doktadnie przeptuka¢ instalacje,

— Napelni¢ czystg woda i doktadnie odpowietrzy¢,

— Ustabilizowa¢ temperature wody w stosunku do temperatury otoczenia.

Do badania nalezy uzywaé¢ manometru tarczowego o zakresie wigkszym o 50% od cisnienia
prébnego i dziatce elementarnej 0,1 bar. Manometr powinien by¢ zamontowany w najnizszym
punkcie instalacji. Temperatura otoczenia badanej instalacji nie powinna ulega¢ zmianie.
Wartos¢ cisnienia prébnego oraz warunki wykonywania prob nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
wytycznymi producenta. Wartos¢ cisnienia probnego: cisnienie robocze zwigkszone o
0,2MPa. Wartos¢ cisnienia probnego 0,6MPa. Po zakonczeniu badania szczelnosci nalezy
sporzadzi¢ protokdt, ktory zawiera wielkosci cisnienia probnego, przebieg proby zgodnie z
procedurg wraz z wartosciami spadkow cisnienia oraz stwierdzenie o pozytywnym (lub
negatywnym) wyniku préby. Po pozytywnej probie szczelnosci woda zimng instalacje

grzewcze nalezy podda¢ probie szczelnosci wodg ciepta (proba na goraco).

Préba cisnieniowa sprezonym powietrzem

Dopuszcza si¢ (w przypadkach uzasadnionych np. mozliwosciag zamarzniecia instalacji lub
spowodowania nadmiernej jej korozji) wykonanie badan szczelnosci przy uzyciu sprgzonego
powietrza. Powietrze uzyte do préby nie moze zawieraé olejow. Powietrze powinno by¢
rowniez pozbawione wilgoci. Maksymalna warto$¢ cisnienia probnego 36 bar (0,3MPa).

Temperatura otoczenia badanej instalacji nie powinna ulec zmianie (max. £ 3K). Ujawnione
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nieszczelnosci mozna zlokalizowa¢ akustycznie lub za pomoca ptynu pienigcego. Wyniki
badan uznaje si¢ za pozytywne, gdy nie stwierdzono nieszczelnosci instalacji i spadku

cisnienia na manometrze kontrolnym.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 Wymagania ogolne.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla instalacji co sa:

— Rurociggi -mb
— Armatura -szt.

— Urzadzenia -kp

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00 Wymagania ogo6lne. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 Wymagania ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ za wykonane i odebrang instalacje nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny

jakosci wykonanych Robét. Ceny jednostkowe obejmuja:

— Prace pomiarowe i przygotowawcze,

— Oznakowanie robot,

— Zakup, dostawa i montaz wszystkich niezbednych materiatow,
— Przekucia i przewierty przez przegrody,

— Utozenie przewodow wraz z uzbrojeniem na instalacji,

— Mocowanie przewoddw,

— Wykonanie izolacji termicznej,

— Wykonanie préb szczelnosci,
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— Wykonanie rozruchu z regulacja instalaciji,

— Koszty zwigzane z rozwigzaniem Kkolizji z istniejaca instalacja,

— Koszty rozwigzan uzupetniajacych,

— Wykonanie dokumentacji powykonawczej,

— Przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— Dokumentacja powykonawcza, instrukcja obstugi. Ponadto dla rurociggbw cena
jednostkowa obejmuje:

— Wykonanie przejs¢ przez sciany,

— Zabezpieczenie antykorozyjne,

— Regulacje, ptukanie i probe szczelnosci rurociggow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
e PN-B-01430:1990 — Ogrzewnictwo. Instalacje centralnego ogrzewania. Terminologia

e PN-B-02420:1991 - Ogrzewnictwo. Odpowietrzenie instalacji ogrzewan wodnych.
Wymagania

e PN-EN 215:2002 — Termostatyczne zawory grzejnikowe. Wymagania i badania

e PE-EN 442-1:2015-02 — Grzejniki i konwektory. Czg¢s¢ 1. Wymagania i warunki
techniczne

e PE-EN 442-2:2015-02 — Grzejniki i konwektory. Czes¢ 2. Moc cieplna i metody badan
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
instalacyjnych zwigzanych z wymiang armatury sanitarnej oraz elektrycznych podgrzewaczy

wody w ramach remontu pomieszczen sanitarnych.

1.2. Zakres robot
o Demontaz istniejacej armatury (miski ustepowe, umywalki, baterie, podgrzewacze).
e Montaz nowych przyboréw sanitarnych wraz z osprzetem.
e Montaz i podtaczenie elektrycznych podgrzewaczy wody.

o Proby szczelnosci i regulacja urzadzen.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty musza posiada¢ aktualne atesty higieniczne (PZH), deklaracje zgodnosci
z polskimi normami (PN-EN) oraz certyfikaty CE.

2.1. Miski ustepowe

e Typ: Ceramiczne, wiszace (montowane na stelazach podtynkowych) lub stojace
(zaleznie od istniejacej instalacji).

o Charakterystyka: Technologia bezkotnierzowa (Rimfree/Rimless) utatwiajaca
utrzymanie higieny.

o Deska: Wolnoopadajaca, wykonana z duroplastu, z funkcja szybkiego wypinania.
2.2. Umywalki

e Material: Ceramika sanitarna, kolor biaty.
e Wymiary: Zgodnie z projektem

e Woyposazenie: Otwor na baterig, przelew (chyba ze projekt stanowi inaczej).
2.3. Baterie umywalkowe

e Typ: Stojace, jednouchwytowe,
o Oszczednosé wody: Wyposazone w perlator napowietrzajacy (przeptyw max. 5-6

I/min).
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e Wykonczenie: Chrom polerowany.
2.4. Elektryczne podgrzewarze wody

e Typ: Przeptywowe (nadumywalkowe/podumywalkowe) lub pojemnosciowe (5-15
litrow).
e Obudowa: Tworzywo odporne na uderzenia, wysoki stopien ochrony (min. 1P24).

e Funkcje: Termostat z regulacja temperatury, zabezpieczenie przed przegrzaniem.

3. SPRZET

Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym sprzetem, ktory umozliwi mu wykonanie

powierzonego zadania.

4. TRANSPORT | SKELADOWANIE

Srodki transportowe uzyte do transportu materiatbw musza spelnia¢ wymagania
wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym i innych zwigzanych,
jak roéwniez zapewnié¢ bezpieczenstwo uzytkownikom drég oraz pracownikom na terenie
budowy. Ponadto musza zapewnia¢ dostarczenie materiatdw gwarantujacych utrzymanie

wymaganej jakosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Kontrola szczelnosci

Po zakonczeniu montazu nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnosci wszystkich potaczen pod
cisnieniem roboczym. Brak widocznych wyciekbw po czasie 2 godzin jest warunkiem
koniecznym.

5.2. Prace remontowe
Przewiduje si¢ kompleksowy remont sanitariatbw wraz z wymiang wszystkich niezbednych

urzadzen/armatury t.j; misek ustepowych, umywalki, baterii, podgrzewacza, ptytek

podtogowych oraz sciennych, drzwi, odwodnienia, oswietlenia wraz z osprzetem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Roboty budowlane podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

e 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Powinien on by¢
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca

przedstawicielowi Zamawiajacego, ktéry dokonuje odbioru.

e 0dbior czesciowy - polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania czesci robot

e odbior ostateczny - polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do
odbioru ostatecznego begdzie stwierdzone przez Wykonawce powiadomieniem pisemnym
Zamawiajacego. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z ST i przedmiarem prac. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja
zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioru robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwilaszcza w zakresie wykonania robOt uzupetniajacych i
poprawkowych. W przypadku nie wykonania w/w robot komisja przerwie swoje czynnosci

i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
« Swiadectwa jakosci i certyfikaty wydane przez dostawcow materiatéw i urzadzen

e Instrukcje obstugi.

7. OBMIAR ROBOT
Wedtug szczegotowych ustalen okreslonych w umowie zawartej pomigdzy Inwestorem a

Wykonawca.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00 Wymagania ogolne. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostka obmiaru jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej instalacji z uwzglednia

elementdw sktadowych instalacji obmierzonych wedtug innych jednostek:

- kpl. (komplety)

- szt. (sztuka)

- kg (kilogram)

- m3 (metr szescienny)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r z (pdzniejszymi zmianami);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. NR 75/02 poz. 690);

- PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkdw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blach o przekroju prostokatnym — Wymiary;

- PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkdéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym — Wymiary;

- PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia;

- PN-B-03434:1999 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania i
badania;

- PN-B-76001:1996 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Szczelnos¢. Wymagania i
badania.

- PN-B-76002:1976 Wentylacja — Potaczenie urzadzen, przewodow i ksztattek
wentylacyjnych blaszanych;

- PN-EN 1751:2001 Wentylacja budynkéw — Urzadzenia wentylacyjne koncowe —
Badania aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych;

- PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkéw — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne
— Wtasciwosci mechaniczne;

- ENV 12097:1997 Wentylacja budynkow — Sie¢ przewodow — Wymagania dotyczace
czesci sktadowych sieci przewodow utatwiajace konserwacje sieci przewodow;

- PN-EN 12599 Wentylacja budynkow — Procedury badan i metody pomiarowe

dotyczace odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji;
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e - PN-EN 12236 Wentylacja budynkdéw — Podwieszenia i podpory przewodow —

Wymagania wytrzymatosciowe.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -07

Wykonanie sufitow podwieszanych w technologii
gipsowo-kartonowej na ruszcie stalowym.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z montazem sufitow podwieszanych z ptyt gipsowo-kartonowych

(G-K) na systemowym ruszcie stalowym.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja

Roboty obejmuja:

o Woytyczenie poziomu sufitu podwieszanego.

e Montaz profili przysciennych oraz elementow zawiesia w stropie.

e Montaz systemowego rusztu stalowego (jedno- lub dwupoziomowego).

e Montaz ptyt gipsowo-kartonowych.

e Szpachlowanie i zbrojenie spoin migdzy ptytami oraz miejsc po wkretach.

o Gruntowanie powierzchni (jesli projekt przewiduje) i przygotowanie do malowania.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty musza posiada¢ odpowiednie deklaracje wiasciwosci uzytkowych oraz
certyfikaty dopuszczajace do stosowania w budownictwie. Nalezy stosowaé¢ materiaty

pochodzace od jednego producenta (tzw. system).

e Plyty gipsowo-kartonowe: Zgodne z PN-EN 520. Grubos¢ standardowa 12,5 mm.
Typ piyty (A - standardowa, H2 - o zwigkszonej odpornosci na wilgo¢, DF -
ogniochronna) nalezy dostosowa¢ do wymagan pomieszczenia i dokumentacji
projektowe;j.

« Profile stalowe: Z blachy stalowej ocynkowanej. Profile gtéwne i nosne (CD 60) oraz
profile przyscienne (UD 27).

e Wieszaki i laczniki: Wieszaki kotwowe, bezposrednie lub noniuszowe (w zaleznosci
od planowanego obnizenia sufitu) oraz tgczniki krzyzowe i wzdtuzne dopasowane do
profili CD 60.

e Elementy mocujace (Bardzo wazne!): Do mocowania wieszakéw do stropow
masywnych nalezy bezwzglednie uzywaé¢ stalowych kolkéw rozporowych

(sufitowych) posiadajacych odpowiednig klase odpornosci ogniowej. Zabrania Sie

71



stosowania kotkow z koszulkami z tworzywa sztucznego. Mocowanie profili UD do
§cian - kotki szybkiego montazu (rozstaw max. 80 cm).

WKkrety: Blachowkrety (tzw. pchetki) oraz wkrety typu TN o dtugosci 25 mm (do piyt
pojedynczych).

Materialy wykonczeniowe: Systemowa masa szpachlowa (konstrukcyjna i

finiszowa), tasma zbrojaca (np. z wtokna szklanego, papierowa), preparat gruntujacy.

3. SPRZET

Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym sprzetem:

Niwelatory laserowe / poziomice wodne.

Wiertarki udarowe do osadzania kotkdéw w stropie.

Wkretarki z regulowanym sprzegtem (do precyzyjnego osadzania wkrgtow).

Nozyce do ciecia blachy (zabrania si¢ ciecia profili szlifierkami katowymi ze wzgledu
na niszczenie warstwy ocynku).

Podnosniki/windy do ptyt G-K.

Narzedzia rgczne: miarki, noze do ptyt, pace stalowe, szpachelki, pace z papierem
sciernym/siatka do szlifowania.

4. TRANSPORT I SKELADOWANIE

Piyty G-K nalezy transportowac i sktadowac¢ w pozycji poziomej na ptaskim podtozu
(paletach lub przektadkach drewnianych co ok. 35 cm).

Materiaty muszg by¢ chronione przed opadami atmosferycznymi, wilgocig i
uszkodzeniami mechanicznymi.

Sktadowanie powinno odbywaé¢ si¢ w pomieszczeniach suchych. Piyty przed
montazem powinny podlega¢ aklimatyzacji w pomieszczeniu, w ktorym beda

montowane (min. 48 godzin).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki rozpoczecia prac

Roboty mozna rozpocza¢ po zakonczeniu prac instalacyjnych nad sufitami, osuszeniu

budynku oraz wykonaniu tynkéw i mokrych wylewek (wilgotnos¢ wzgledna powietrza nie

moze przekracza¢ 70%).
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5.2. Montaz rusztu

1. Wyznaczenie poziomu sufitu za pomoca lasera.

2. Montaz profili przysciennych UD 27 z podklejong tasmg akustyczng (uszczelniajaca).

3. Woyznaczenie punktéw mocowania wieszakdw i osadzenie ich przy uzyciu stalowych
kotkow sufitowych.

4. Montaz profili gtdwnych, a nastepnie profili nosnych CD 60 (w uktadzie krzyzowym
dwupoziomowym lub jednopoziomowym). Rozstaw profili nosnych nie powinien
przekracza¢ 40 cm (przy montazu wzdtuznym ptyt) lub 50 cm (przy montazu

poprzecznym).
5.3. Plytowanie

1. Piyty G-K nalezy przykrecaé¢ do profili nosnych wkretami typu TN (co max. 17 cm w
poziomie sufitu).

2. Wkrety powinny by¢ zagtebione ok. 1 mm w ptycie, tak aby nie przerwa¢ kartonu.

3. Laczenia poprzeczne ptyt nalezy mija¢ o co najmniej 40 cm (tzw. montaz na mijanke),
aby zapobiec powstawaniu rys krzyzowych.

4. Ptyty nie powinny opiera¢ si¢ ciasno o sciany (nalezy zostawi¢ szczeling dylatacyjna

ok. 5 mm).
5.4. Szpachlowanie (Standard wykonczenia)

Zaktada si¢ wykonanie powierzchni w standardzie Q2 (standardowym) lub Q3/Q4 (zaleznie

od wskazan projektu i oswietlenia):

e QI1: Wypelnienie spoin masg konstrukcyjng 1 wtopienie tasmy zbrojacej.
Zaszpachlowanie tbow wkretow.

e Q2: Etap Q1 + zaszpachlowanie masa finiszowag w celu ptynnego przejscia miedzy
spoing a ptyta. Wystarczajace do tapet grubych i tynkdw strukturalnych.

e« Q3: Etap Q2 + natozenie warstwy masy finiszowej na catg powierzchnie kartonu i

zeszlifowanie. Zalecane pod gtadkie farby.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli podlegaja:
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e Zgodnos¢ uzytych materiatow (w tym obowigzkowo kotkow stalowych).

« Prawidtowos¢ rozstawu profili i wieszakow.

e Odchylenie powierzchni sufitu od ptaszczyzny: dopuszczalny przeswit miedzy latg
kontrolng o dtugosci 2 m a powierzchnia sufitu nie moze przekracza¢ 2 mm.

e Odchylenie sufitu od poziomu: max. 2 mm na dtugosci 2 m oraz nie wigcej niz 5 mm
na catej dtugosci pomieszczenia.

o Jakos¢ szpachlowania (brak ubytkdow, rys, widocznej siatki zbrojacej).

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanego sufitu podwieszanego,
mierzony w $wietle scian. Powierzchni potracen na elementy wbudowane (np. stupy, kominy)

0 powierzchni ponizej 0,5 m2 nie odlicza si¢ od powierzchni catkowitej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér robot odbywa si¢ na podstawie zgtoszenia Wykonawcy i powinien zostaé
udokumentowany protokotem odbioru. Do odbioru nalezy przedstawic:

e Dziennik budowy / protokoty odbioréw zanikajagcych (odbior stelaza przed
zamknieciem ptytami).

« Deklaracje wiasciwosci uzytkowych uzytych materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ nastepuje za faktycznie wykonana i odebrang ilos¢ metrow kwadratowych (m?2).
Cena jednostkowa obejmuje:

o Zakup, dostarczenie i roztadunek materiatow.

« Przygotowanie stanowiska pracy i wytyczenie poziomow.

« Montaz rusztu wraz z podwieszeniem.

e Montaz ptyt G-K i wyci¢cie otwordw (np. pod oswietlenie).
e Szpachlowanie i szlifowanie tgczy oraz wkretdw.

e Uporzadkowanie miejsca pracy i wywoz odpadow.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych.

PN-B-79405:1997 Ptyty gipsowo-kartonowe

PN-B-79405:1997/Ap1:1999 Ptyty gipsowo-kartonowe

PN-78/H-93461.26 Ksztaltowniki stalowe gicte na zimno otwarte okreslonego

przeznaczenia.

Ksztattowniki typu U na szkielety $cian dziatowych
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SST -08

Przebudowa sieci elektroenergetycznej
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.  Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z dokumentacja projektowsa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materiatlow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialty o parametrach zgodnych

z zalozeniami sztuki budowalnej, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentéw materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2.  Sprzet do wykonania robot
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2.  Transport materiatow
Transport materiatbw moze sie odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi

przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2.  Przebudowa sieci elektrycznej

W przedmiotowym zadaniu nalezy przebudowaé¢ wewnetrzna instalacje elektryczng. Nalezy
wymieni¢ przewody doprowadzajace energie elektryczng do punktow swietlnych oraz

wymieni¢ wytacznik elektryczny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot polega na porownaniu cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania rob6t w poréwnaniu z zatozeniami

projektowymi.

79



7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki kpl. (komplet) wykonania catej instalacji elektrycznej

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru robdét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

8.2.  Odbidr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:

e prace pomiarowe,

e zakup materiatu,

e montaz przewoddw
e montaz wiacznikow

e prace wykonczeniowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow materiatow.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy odbiorze

robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
posadzek i obejmuja:
e Odtworzenie nawierzchni elewacji

e Malowanie elewacji
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1 Srodek gruntujacy

W przedmiotowym zadaniu nalezy zastosowa¢ ptynng substancje chemiczna
0 wiasciwosciach penetrujacych stosowana na powierzchnie chtonne w celu zmniejszenia ich

zdolnosci absorpcyjnych

2.2.2 Zaprawa cementowa

W przedmiotowym zadaniu nalezy zastosowaé zaprawe nhaprawcze zaprawy

cementowe na peknigcia.
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2.2.3 Tynk silikonowy

W przedmiotowym zadaniu nalezy zastosowa¢ tynk silikonowy w celu uzupetnienia

ubytkdéw elewaciji.

2.2.4 Tynk mozaikowy

W przedmiotowym zadaniu nalezy zastosowa¢ tynk mozaikowy w celu uzupetnienia

ubytkow elewacji wejsciowej oraz cokotu.

2.2.5 Farbaelewacyjna

W przedmiotowym zdaniu nalezy zastosowa¢ elewacyjng farbe zgodng z

wymaganiami inwestora.
3. SPRZET I MASZYNY

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

- srodek transportowy

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- mieszarka do zapraw

- przecinaki

- diuta

- narzedzia pomiarowe

- narzedzia reczne

- narzedzia malarskie

- folie, tasmy

3.2. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze ST- 00. ,,Wymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport materialow
Transport materiatbw moze sie odbywaé¢ s$rodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem i utrata

cech charakterystycznych dla danego materiatu.
5. WYKONANIE ROBOT

51. 5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Prace przygotowawcze

Elewacje mozna wykona¢ po:

e Oczyszczeniu powierzchni z luznych elementdw starej elewacji

e Oczyszczeniu powierzchni z pytu i brudu

e Zabezpieczeniu terenu przed ubrudzeniem tynkami

Elewacja tynk renowacyjny, podtozem dla tynku jest wyschnicta warstwa zaprawy
klejacej z siatkg. Podtoze nalezy uprzednio zagruntowac preparatem zgodnym z zaleceniami

producenta. Tynk renowacyjny naktadany jest dwuwarstwowo, na podtozu suchym i czystym.

5.2.2 Malowanie

Przy wykonywaniu rob6t malarskich nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

* powierzchnie powtok nie powinny mie¢ uszkodzen. Powinny by¢ bez smug, przeswitow,
plam i $ladow pedzla. Nie dopuszcza sie obecnosci spekan, tuszczenia si¢ i odstawania
powloki od podtoza oraz widocznych taczen i poprawek. Dopuszcza si¢ chropowatosé
powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego podioza. Powloka nie powinna
ciera¢ sie przy pocieraniu tkaning oraz wykazywaé rozcierajacych grudek pigmentu
I wypelniaczy.

» Barwy powtok powinny by¢ jednolite i rownomierne, bez smug i plam oraz by¢ zgodne

z wzorcem uzgodnionym miedzy Wykonawcg a Inwestorem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robdt
W czasie wykonywania robot posadzkowych powinna by¢ prowadzona biezaca

kontrola dotyczaca:

e sprawdzenia jakosci materiatow,

e sprawdzenia wilgotnosci i przygotowania podtoza,

e sprawdzenia jakosci wykonania kolejnych prac,

e sprawdzenia temperatury w czasie wykonywania prac i schnigcia powtok.
Badania jakosci materiatéw i podtozy powinno by¢ dokonywane wedtug zasad okreslonych
w normach panstwowych. W razie braku norm kontrola moze by¢ dokonana w sposéb
okreslony swiadectwami dopuszczenia do stosowania nowych materiatow, a w przypadku ich
braku w instrukcjach producentéw uzgodnionych z wiasciwa jednostka naukowo - badawcza.
Badanie jakosci materiatow i podtozy powinno by¢ potwierdzone protokotami lub wpisem do

dziennika budowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* pomalowanej powierzchni.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Badania techniczne nalezy przeprowadzaé przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C

I wilgotnosci wzglgdnej powietrza nie nizszej niz 65%.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania malowania obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup i przygotowanie materiatu,
e transport i wykonanie podtoza,

e badania kontrolne.

10. Przepisy zwiazane

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN)
w szczegolnosci:

e PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.

¢ Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu
oraz odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowsg, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Materiaty do wykonania robot to:

e Ogrodzenie systemowe
Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach  zgodnych
z zatozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentéw materiatow.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien

wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu ogrodzen,
- urzadzen whbijajacych lub wibromtotéw do pograzania stupkow w grunt.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatdbw moze sie¢ odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie bramy ogrodzenia

Brama od strony zachodniej, ze wzgledu na jej wiek oraz stopien zuzycia, przewidziana jest
do wymiany na nowa. Wraz z wymiang bramy planuje si¢ rowniez wymiang czgscCi
ogrodzenia, tak aby dostosowac je do istniejacego fragmentu ogrodzenia panelowego. Nowa
brama zgodnie ze stanem istniejacym bedzie miata szerokos¢ 5,00 m oraz wysokos¢ 1,60 m.
ZaroOwno brama, jak i wymieniany fragment ogrodzenia zostang wykonane w systemie

panelowym.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jakosci robo6t polega na poréwnaniu cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robét
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania rob6t w pordéwnaniu z zatozeniami
projektowymi.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi

nadzoru:

e atest na konstrukcje drogowej bariery ochronnej akceptowany przez zarzadzajacego
droga,

e zaswiadczenia o jakosci (atesty) na materiaty, do ktorych wydania producenci sa
zobowiazani przez wiasciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe, prety

zbrojeniowe, cement.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest: metr wykonanej bariery

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.
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